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Szenzorok nagy kiterjedésii halozataban szdmos probléma jelentkezik. Egyrészt az
egyes eszkdozoknek nagyon korlatosak az eréforrasaik, ideértve az energiat is, masrészt nem
tudjak, rajtuk kivil mennyi masik eszkoz taldlhatd. Mobil esetben a helyzet még inkabb
kritikus, hiszen a mozgés jelentds energiafogyaszto, ugyanakkor a mozgo egységek képesek
optimalizalni a lefedettséget, mikozben nagyobb teriiletet gradualisan felderitenek. Ennek
kulcsfontossagu része a pontos helyzet meghatarozasa, melyrdl a dolgozat elsé szakasza szol,
kitérve az alkalmazott modszerekre.

A dolgozat masodik része a TinyOS operacids rendszerrel foglalkozik, mely ezeknek a
szenzoroknak az egyik elterjedt operacios rendszere, €s a NesC nyelvvel, amin programozni
A szimulécios adatokkal és eredményekkel a dolgozat harmadik része foglalkozik, roviden
bemutatva a TinyOS szimuldtoranak, a Tossim-nek a felépitését és miikodését, valamint egy
helymeghatarozdsi modszerek €s routing algoritmusok, valamint lefedettség optimalizald

modszerek tesztelése.



